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Gib die Koordinaten des Punktes P(z|y)als Polarkoordinaten an.
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Schau das Video zur Aufgabe: https://lwww.sofatutor.com/v/57Z/aRK
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Gib die Koordinaten des Punktes P(x|y) als Polarkoordinaten an.

Wabhle die korrekten Darstellungen aus.
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A

Koordinate.

werden.

Ein Punkt P(z|y) in einem Koordinatensystem hat eine x- sowie eine y-

Diese kénnen auch mit Hilfe des Radius 7 und des Winkels @ dargestellt

z =r-sin(Q)

z =r-tan(Q)

xz =1 - cos(Q) y =r-cos(Q)
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y =r-sin(Q)

y =r-tan(Q)

Schau das Video zur Aufgabe: https://lwww.sofatutor.com/v/57Z/aRK
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Unsere Tipps fiir die Aufgaben

Gib die Koordinaten des Punktes P(x|y) als Polarkoordinaten
an.

1. Tipp
Verwende die folgende Definition der trigonometrischen Funktionen in einem rechtwinkligen Dreieck

__ Gegenkathete von @

e sin(a@) = Hypotemme — SOWie
__ Ankathete von
¢ COS(a') " Hypotenuse
2. Tipp
AY Hier siehst du ein rechtwinkliges Dreieck mit den Katheten  und y
r sowie der Hypotenuse 7.
/ P(xly)
r
]
a KI é
_rk X r
-r
3. Tipp
AY Wende die Definition des Sinus sowie des Cosinus in dem
r dargestellten rechtwinkligen Dreieck an und multipliziere jeweils mit
P(xly) r.
r
]
AW X
- X r
-r
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Lésungen und Lésungswege fur die Aufgaben

Gib die Koordinaten des Punktes P(x|y) als Polarkoordinaten
an.

Lésungsschlussel: C, E

»

y <

In diesem Bild ist ein rechtwinkliges Dreieck mit den Katheten x und
Yy sowie der Hypotenuse 7 zu erkennen.

Unter Verwendung der Definition der trigpnometrischen Funktionen
__ Gegenkathete von @

o <i _ .
sin(Q) Typotemmme — SOWie
Ankathete von @
[ ) = —_—
COS( a) Hypotenuse

konnen die Koordinaten wie folgt dargestellt werden:

sin(a@) = %: Multiplikation mit 7 fiihrt zu y = 7 - sin(@).
* cos(@) = £: Multiplikation mit 7 fihrt zu = 7 - cos(@).

Schau das Video zur Aufgabe: https://lwww.sofatutor.com/v/57Z/aRK
© 2017 sofatutor GmbH, Berlin. Alle Rechte vorbehalten. V19715

&) sofatutor.com

Bessere Noten in Schule & Uni


https://www.sofatutor.com/mathematik/videos/lineare-abbildungen-durch-matrizen-drehung-um-den-ursprung
file:///mathematik
file:///mathematik/lineare-algebra-und-analytische-geometrie
file:///mathematik/lineare-algebra-und-analytische-geometrie/lineare-abbildungen
file:///mathematik/lineare-algebra-und-analytische-geometrie/lineare-abbildungen/spiegelung-drehung-und-translation
file:///mathematik/lineare-abbildungen-durch-matrizen-drehung-um-den-ursprung
https://www.sofatutor.com/v/57Z/aRK

	1/6|31187
	no header and footer

